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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST S-00.00 )
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania

ogoblne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja zadania inwestycyjnego
pn. ,,.Budowa gtéwnej przepompowni $ciekow w m. Slesin dz. nr 1018/4 ,,

zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgca podstawe opracowania
szczegdlowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3.

Zakres robot objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspolne
dla robot objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
« ST S 00.00 Wymagania ogolne
+ K-01.01.00 Roboty pomiarowe
« K-02.01.00 Roboty ziemne
+ K-03.01.00 Roboty montazowe
« K-04.01.00 Pompownia $ciekoéw i obiekty towarzyszace.
Niezaleznie od postanowien Wymagan Ogo6lnych, Wykonawca bedzie si¢ stosowat do
odpowiednich postanowien, instrukcji, przepisow: w tym Polskich Norm i wytycznych
wymienionych w Specyfikacjach Technicznych.

Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1
zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuni¢cia po jego zakonczeniu.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
polecen 1 innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcag i projektantem.

Inspektor nadzoru — osoba powotana przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca o uprawnieniach okreslonych w ustawie ,,Prawo
Budowlane

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.7 Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Ksigzka obmiardéw - akceptowany przez inspektora nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru



dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w
ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez inspektora nadzoru.
Materiatly - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inspektora nadzoru..
Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwawigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralnga podbudows,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.
c) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.
d) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.
e) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi obiektu.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek
dzikich zwierzat itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu

budowy.
Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje¢ 1 wspotrzedne punktow gldwnych trasy oraz reperdéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.



Dokumentacja projektowa

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy 2 egz. dokumentacji projektowej, dziennik

budowy, pozwolenie na budowg.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy.

Wykonawca w ramach ceny kontraktowej opracuje projekt organizacji ruchu

kolowego oraz uzyska decyzje na zajecie pasa drogowego.

Jezeli w trakcie wykonywania robot , wystapig kolizje, ktorych nie dato si¢ przewidzie¢ na
etapie opracowania dokumentacji — Wykonawca przedstawi propozycje ich rozwigzania ,
ktora nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym I uzytkownikami urzadzen nad i podziemnych.

Zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia cz¢$¢ Umowy, awymagania okreslone w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,0gélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze 0d wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skalirysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa
iST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne s odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow 1 elementow budowli muszg wykazywac¢ zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajgca jakos$¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejgcych obiektow (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzagdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu

(Inspektorowi Nadzoru) projekt do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem
drogi 1 organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu
powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie

obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i

znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Koszty zajgcia drog Wykonawca ujmie w cenie kontraktowe;.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich

rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w
miejscach 1 iloSciach okreslonych tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zawierata
informacje dotyczace kontraktu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Tablica informacyjna winna by¢ zgodna z
Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15.12.1995r.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac W czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy

i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie porzadku, czystosci i zapewni
odprowadzenie wdd stojacych.

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

* lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

* $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

* zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi

przepisami 1 zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniongjednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego



oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu

robot ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatéw od wlasciwych
organdéw administracji panstwowe;j.

Ochrona wiasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen , potwierdzone informacjami o ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa

dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne
o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i1 zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych .

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca

bedzie realizowac roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscig. W przypadku wejscia na grunty prywatne
Wykonawca zobowigzany jest spisa¢ notatka z wtascicielem 1 przywrdcic¢ teren do stanu
pierwotnego.

Ograniczenie obciazen 0si pojazdow

Wykonawca bgdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na
drogach publicznych przy transporcie materiatdéw 1 wyposazenia na i z terenu robot.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat

pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,

socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robo6t i1 za wszelkie materiaty 1

urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru robot.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie

Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.



Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze

centralne 1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek
sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni

odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposéb ciagly
bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i
inne odno$ne dokumenty.

Rownowazno$¢ norm i zbiordéw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i

przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inacze;j.

Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto§ciowe, budowle oraz inne

pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru i postepowaé zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY

r

Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej siedem dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia, szczegdtowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow .

Zatwierdzenie partii materialdéw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan materiatow w celu
udokumentowania ,ze materialy ( pospotka ) w sposob ciagly spetniaja wymagania ST
w czasie realizacji robot.

Pozvskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz

na pozyskanie materialow ze Zrodet miejscowych wilaczajac w to Zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji .

Humus 1 nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopoéw, dokopdw 1 miejsc pozyskania
materialdw miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce

1 rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z

innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Zamawiajgcego.



Materialy nie odpowiadajace wymaganiom ST

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg usuni¢te z

terenu budowy badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym zostang zastosowane materialy nieposiadajace
dopuszczen, $wiadectw jakosci , Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nie przyjeciem, usunig¢ciem i niezaptaceniem

Przechowywanie i sktadowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda

one uzyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakosc¢ i
wlasciwosci I byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza placem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilo$ci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawiajacego; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,ST.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca musi posiada¢ kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie

sprz¢tu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,

ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ 1 innych
parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, projektem organizacji robdt opracowanym



przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawcajestodpowiedzialny zadoktadne wytyczenie w planieiwyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowe;j.

Btedypopetioneprzez Wykonawcgwwytyczeniuiwyznaczaniurobotzostang,
usunigte przez Wykonawcg na wtasny koszt

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzorunie
zwalniaWykonawcy od odpowiedzialnoscizaichdoktadnos$é.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST,
a takze w normach 1 wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie podzniej niz w czasie przez
niegowyznaczonym, poichotrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymaniarobot. Wszelkie
dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

System zapewnienia jakosci ( SZJ )

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robét i dostarczy Inspektorowi do zatwierdzenia
szczegoOly swojego systemu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi zamierzony sposob
wykonywaniaRobot, mozliwoscitechniczne, kadroweiorganizacyjne,
gwarantujgcewykonanierobotzgodniezkontraktemiustaleniamidokumentacjitechnicznej, ST.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
= CZeS¢ 0gdlng opisujaca:

- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania

poszczegbdlnych elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig

wykonywanych robot,

- wyposazenie W sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli

+ Cz¢S8C szezegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami

technicznymi

- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku

materiatow, Spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- metodg magazynowania materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie

transportu,
- sposéb i procedure badan podczas dostaw materiatow
- sposOb postgpowaniaz materiatamiirobotami nie odpowiadajgcymiwymaganiom.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie osiggnigcie zatozonej jakosci Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i1 jakos$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkieurzadzenianiezbednedopobieraniaprobekibadanmaterialow orazrobot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robo6t z
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czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod

pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie
mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, 0
ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te z wlasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywaWykonawca

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru

0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia
jakosci.

Certyfikaty i deklaracje

Przy wykonywaniu robdt budowlanych nalezy, zgodnie z obowiazujacymi w tym

zakresie przepisami stosowa¢ wyroby budowlane, ktore zostaty dopuszczone do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie sg wyroby
wlasciwie oznaczone:

3 certyfikatem na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracjazgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z:

- Polska Norma lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi
ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w. dokumenty sg wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.

Dokumenty budowy
1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
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zakonczenia budowy. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢

przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i1 inne dokumenty bedg oznaczone

kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i

przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w

trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczeniarobot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki

przeprowadzonych badan z podaniem, kto jeprzeprowadzal,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robot.

2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) i (2)
nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie nabudowe,

b) protokoty przekazania placu budowy,

C) protokoty odbioru robdét,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) korespondencj¢ nabudowie.
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4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora

Nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w §lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwo$cig wymagang W
Kontrakcie.

Zasady okre$lania ilo$ci robdt i materialéw
Dlugosciiodlegltosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii 0siowej.
Jesli ST wihasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.
Tlosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne $wiadectwalegalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem

odcinkéw robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach 1 zmiany
podwykonawcow robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w

sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione

odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow.
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8. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujgcym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg¢sciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1
jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postegpu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru..
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST.
Badania techniczne robot sktada¢ si¢ beda z odbioru technicznego czgsciowego dla robot
zanikajacych i odbioru technicznego po zakonczeniu rob6t. Badania przy odbiorze
powinny by¢ zgodne z PN-EN 1610, PN-EN 1671, PN-EN 1091.

Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Badania przy odbiorze technicznym czg$ciowym
polega¢ beda na:
* zbadaniu zgodnosci usytuowania i dtugosci z Dokumentacja Projektows i
inwentaryzacja geodezyjna,
* zbadaniu prawidtowos$ci wykonaniapotaczen,
* zbadaniu podtoza naturalnego,
* zbadaniu podtoza wzmocnionego przez sprawdzenie grubosci i rodzaju,
zgodnie z PT,
* zbadaniu materiatu uzytego do podsypki i 0sypki,
* zbadaniu szczelno$ci przewodu, instalacji,
* zbadaniu rzednych posadowieniaprzewodu.

Odbior ostateczny

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w

odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego begdzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbior ostateczny
robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét 1 przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Badania przy odbiorze technicznym koncowym
polegac¢ beda na:
* zbadaniu zgodnosci stanu faktycznego z DT i inwentaryzacja geodezyjna,
* zbadaniu protokotu odbioru wynikow badan stopnia zageszczenia gruntu i zasypki
wykopu,
* zbadaniu protokdtow szczelnosci przewodow,
+ zbadaniu rozstawu studzienek kanalizacyjnych,
* zbadaniu zgodno$ci zastosowanych materiatow.

Dokumenty do odbioru ostateczneqo

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacjg¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy
i ew. uzupetniajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST
iew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
z ST iew. PZ),
1. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1
pomiarow zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZ)J,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie
linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru
I przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robot uzupetiajgcych wyznaczy komisja.
Wykonawca zobowigzany jest ztozy¢ o$wiadczenie:
* 0 wykonaniu rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektows, warunkami pozwolenia na
budowe,
* 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z

usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne;j
obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ustalenia ogoélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe rob6t beda obejmowac:

- robocizne bezposrednig Wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu Wraz z towarzyszacymi Kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg za dang pozycje W wycenionym
przedmiarze robdt ( kosztorysie ofertowym ) jest ostateczna.

Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieczen ponosi Wykonawca.

Koszty pozyskania r¢kojmi wykonania i wymagan gwarancji

Koszty pozyskania r¢kojmi wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi
Wykonawca.

Koszty zajecia pasa drogoweqo

Koszty opracowania projektu organizacji ruchu kotowego , zajecia pasa drogowego oraz
umieszczenia w pasie drogowym urzadzen ponosi Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z
pozniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz.1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
K-01.01.00
ROBOTY POMIAROWE

17



1. WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych
przy realizacji zadania inwestycyjnego pn. ,,Budowa gtoéwnej przepompowni sciekow

w m. Slesin dz. nr 1018/4”.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot w punkcie 1.1.

Zakres robot objetychST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zakres rzeczowy zawarty w przedmiarze
robot.
« wytyczenie projektowanej przepompowni i komory kraty koszoweyj,
« wytyczenie trasy kanalizacji i studni rewizyjnych,
« wytyczenie trasy rurociggu ttocznego,
« wytyczenie trasy istniejacego uzbrojenia,

Odtworzenie trasy i punktéw wysokoSciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi
trasy 1 punktow wysokosciowych,
b) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

Wyznaczenie obiektow inzynierskich

Wyznaczenie obiektow inzynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi

obiektu i punktow wysoko$ciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochrone ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

Okreslenia podstawowe

Punkty gtowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST S-00.00. ,,Wymagania
0golne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa , ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robot podano w ST S-00.00. ,,Wymagania ogo6lne”

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST S-00.00 ,,Wymagania og6lne”
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Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy:
A/. wyznaczaniu trasy 1 wyznaczaniu roboczych punktow wysokosciowych wg zasad
niniejszej ST sa:
-paliki drewniane srednicy 70mm i dtugosci 1,1m
-prety stalowe fi 12mm i dtugosci 30cm
- farba chlorokauczukowi (do zaznaczania punktow na jezdni)
B/. zabezpieczeniu urzadzen podziemnych w miejscu skrzyzowan wg Zasad niniejszej ST sa:
- rury AROTA PS 110/110
- rury AROTA PS 83/75,110/100
,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- taSmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST S-00.00 ,,Wymagania
og6lne”

Transport sprzetu imaterialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego

dane zawierajace lokalizacje | wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdélowego wytyczenia
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robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtoéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Bledy te powinny by¢ usuni¢te na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;j, to
powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenuw takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora.
Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace W sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone
na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot
naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzgdne;.

Wyznaczenie punktéw gldéwnych i wysokosciowych trasy kanalizaciji

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowa, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowygeodezyjnej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegto$ci zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do

dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm Rzgdne niwelety punktéw 0si trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w
dokumentacji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot

zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne

paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu.

Wyznaczenie polozenia obiektow.
Dla kazdego obiektu mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie

poprzez:
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a)wytyczenie gtownej osi rurociggu tlocznego,

b)wykonanie pomiaréw sprawdzajacych usytuowanie gtownychelementow
przepompowni oraz rurociagu tlocznego,

c)inwentaryzacja elementéw naziemnych przepompowni i rurociggu ttocznego po
wykonaniu prac

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST S-00.00. ,,Wymagania og6lne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).

Sprawdzenie prac pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadza¢ wg nastepujacych zasad:
* wyznaczenie sytuacyjno- wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich
zalamaniach pionowych i poziomych oraz co najmniej 5 razy na 1 km,
* robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catym obszarze
budowy,
* wyznaczenie wykopow i nasypow sprawdzac tasma i szablonem z poziomicg, CO
najmniej w 5 miejscach na kazdym km oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST S-00.00. ,,Wymagania ogolne”.
Jednostka obmiarowg wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych jest km (kilometr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty nalezy przyjmowac na podstawie szkicoOw i dziennikdw pomiarow geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca powinien przedtozy¢ Inspektorowi
Nadzoru.

9. PODSTAWAPEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-00.00 ,,Wymagania
ogolne”. Platnosci za 1 km pomiaréw , studzienke nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i
dziennikoéw pomiarow geodezyjnych lub protokétu kontroli geodezyijnej.

Cena jednostki obmiarowej

Zgodnie z dokumentacja projektowa cena 1 km wykonania robot geodezyjnych obejmuje:
a) wytyczenie gtdwnej osi kanalizacji, oraz przewiertu pod ulica Poniatowskiego
(sytuacyjne 1 wysokosciowe),

b) wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki, usytuowanie gtéwnych
elementow kanalizacji sanitarnej w wykopie przed zasypaniem,
C) inwentaryzacja elementow naziemnych kanalizacji sanitarnej po wykonaniu prac

Ptatnos$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow kanalizacji sanitarnej jest ujeta

w koszcie robdt kanalizacyjnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 17.05.1989r — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.Nr 30,p0z.163
z p6zniejszymi zmianami)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

K-02.01.00

ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru rob6t przy wykonywaniu wykopow w zwigzku z realizacja zadania
inwestycyjnego pn. ,,Budowa gtownej przepompowni $ciekéw w m. Slesin dz. nr 1018/4”

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres roboét objetychST

Ustalenia w niniejszej specyfikacji obejmujg prowadzenie robot ziemnych dla
realizacji zakresu okreslonego w pkt.1.1 (ST) oraz przedmiaru robot.

1.3.0Okre$lenia podstawowe

Glebokos¢ wykopu — odlegtos¢ migdzy terenem, a dnem wykopu mierzona w kierunku
pionowym.

Odktad — miejsce sktadowania gruntow gruntu z wykopu

Wywoz gruntu — odlegtos$¢ od miejsca sktadowania gruntu wg ustalen oferenta, nalezy
uzgodni¢z Zamawiajgcym.

Dowoz gruntu — odleglo$é, z jakiej dostarczy oferent grunt nadajacy si¢ do zageszczenia
Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu badana
zgodnie z normg. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robot podano w ST S-00.00”"Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Grunty rodzime 1 materialy nieprzydatne do zasypania wykopow, a takze nadmiar

gruntu z wykopu musza by¢ wywiezione na sktadowisko, zapewnienie terenow na odktad
nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

Na wymiang¢ gruntu oraz obsypke rurociagdw nalezy przywiez¢ grunt mineralny (piasek
wielofrakcyjny), umozliwiajacy zaggszczenie do wymaganego wskaznika - do wartosci 95%
ZPPr (Zmodyfikowana Proba Proctor a).

Grunty wykorzystywane do zasypania sieci powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem
wlasciwos$ci geotechnicznych oraz zaakceptowane przez Inspektora.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w ST S00.00”
Wymagania ogdlne”

* zestawy iglofiltrow do odwadniania wykopow

* koparki ggsienicowe lubkotowe

* spycharka gasienicowa

* samochod samowytadowczy

« zageszczarkawibracyjna

« szalunki z wyprasek stalowych do umocnienia gitebokich wykopow.
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4. TRANSPORT

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zarowno w obrgbie pasa robdot drogowych jak i1 poza nim.

Srodki transportowe, poruszajace sie po drogach poza pasem drogowym powinny spetnia¢
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych pojazdy,

w szczegolnos$ci w odniesieniu do gabarytow obcigzenia na oS.

Skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymaniem w/w warunkéw obcigzaja
Wykonawcg.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne zasady prowadzenia robdt podano w ST S.00.00.”Wymagania ogolne”.

Wykop dla posadowienia przepompowni nalezy wykona¢ jako wykop pionowy w obudowie
stalowej.

Na odcinkach kolizyjnych powinien elementami uzbrojenia podziemnego wykopy
wykonywac¢ wylacznie rgcznie.

Dokona¢ wymiany gruntu w wymaganym zakresie, uzgodnionym powinien inspektorem
nadzoru powinien projektantem.

Wykopy w gruntach nawodnionych nalezy wykona¢ w obudowie stalowej, przy
réwnoczesnym odpompowaniu wody gruntowej igtofiltrami.

Wykopy nalezy utrzymywac¢ w stanie suchym..

Wykonanie wykopow pod elementy kanalizacji

Dno wykopu powinno by¢ rowne 1 wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej, przy czym dno wykopu nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym

od rzgdnej projektowanej o Scm.

Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania nalezy sprawdzi¢ czy charakter
gruntu odpowiada wykonaniu kanalizacji wg przekazanego Wykonawcy projektu.
Napotkane, w obrysie wewnetrznym wykopu kable i rurociagi nalezy zabezpieczy¢ przez
podwieszenie w specjalnej konstrukcji wg wymagan uzytkownikow Sieci.

Zasypyvwanie wvkopow

Obsypke nalezy prowadzi¢, az do uzyskania gérnego poziomu strefy ochronnej rurociagu,
t]. warstwy o grubosci po zageszczeniu 30cm ponad wierzch rury.
Strefe bezposrednig na rurg zageszczac recznie.
Warstwa przykrywajaca, ktora wystepuje od 0,3 do 1,0 m nad wierzchotkiem rury moze by¢
zageszczana za pomocg $redniej wielkosci zaggszcezarek wibracyjnych.
Cigzkie urzadzenia zageszczajace mozna stosowaé dopiero po przykryciu rury min. 1,0m. W
zakresie prac do wykonania obsypki nalezy uwzglednic nastgpujace czynnosci:
* zakup i dostawe gruntu na obsypke,
* zasypywanie 1 zageszczenie obsypki,
* wywoz 1 zagospodarowanie nadwyzki gruntu.
W trakcie obliczenia grubos$ci warstwy zageszczenia nalezy uwzgledni¢ ponizsze wskazniki:
+ wskaznik sypkoscigruntu,
* wymagang grubos¢ po zageszczeniu zgodnie ze wspotczynnikiem zageszczenia dla
materiatu osypki
W czasie zageszczania grunt winien mie¢ wilgotno$¢ optymalng z tolerancja do 20%.
Sprawdzenie wilgotnosci nalezy przeprowadza¢ laboratoryjnie. W zalezno$ci od uziarnienia
stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za pomoca wskaznika
zageszczenia.
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Ustala si¢ minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia:
* dla warstw o glebokosci do 2 m - 1,00,
* dla warstw o glebokosci powyzej 2m - 0,97
Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i
powtdrnie zagescic.
Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika
zageszezenia, Wykonawca winien usung¢ warstwe | wbudowac nowy materiat, o ile Inspektor
Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby ponownego zageszczania.
Wymiana gruntu — polega na wybraniu (wykopy) nieno$nego gruntu rodzimego i
uzupehnieniu ( zasypaniu ) gruntem nosnym ( piasek, pospoika, zwir ) tatwo zaggszczanym.
W zaleznosci od wielko$ci zaggszczarki grunt zasypowy nalezy uktadaé warstwami
okoto 0,3 +0,5m i zageszczaé¢ do uzyskania wlasciwego stopnia zageszczenia.
W zakresie prac do wykonania przy wymianie gruntu nalezy uwzgledni¢ nastepujace czynnosci:
* zakup i dostawe gruntu na wymiane,
* zasypanie 1 zageszczenie gruntu,
* wywoz 1 zagospodarowanie nadwyzki gruntu.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

System kontroli jakos$ciroboét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST S.00.00”Wymagania ogo6lne”.

Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania robét ziemnych prowadzi¢ w oparciu o PN-88/B-04481, PN68/
B-06050 i BN-72/8932-01.
Wyniki badan 1 pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot ziemnych nalezy
wpisywac do:

* Dziennika Budowy,

* Protokotow odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny) wykonanego wykopu. oraz 1m?
umocnienia wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S.00.00”Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S.00.00”Wymagania
ogolne”.

Cena jednostki obmiarowej

Cena robot obejmuje wykonanie wykopOow oraz utrzymanie ich w stanie suchym
(odwodnienie), wraz z wykonaniem wszelkich niezbednych prac wynikajacych ze specyfiki
warunkoéw gruntowo-wodnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10736 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych
I Kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i
badania przy odbiorze
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
K-03.01.00
ROBOTY MONTAZOWE
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1. WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z realizacjg zadania inwestycyjnego pn. ,,Budowa gtowne;j
przepompowni $ciekow w m. Slesin dz. nr 1018/4 ,,
Zakres prac dotyczy posadowienia projektowanej przepompowni oraz potaczenie ze
zbiornikiem istniejacej przepompowni i istniejacym rurociggiem ttocznym.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionego w punkcie 1.1.

Zakres robot objetychST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych z
rozbudowa przepompowni wod deszczowych zgodnie z przedmiarem robot.

Okreslenia podstawowe.

Kanalizacja deszczowa -sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do
odprowadzania wod opadowych i roztopowych.
Przewody rurowe
Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania wod
deszczowych.
1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST S-00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

1.5. Ogdbdlne wymagania dotvczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, instrukcjami montazu producentow rur, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST S-00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST S-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do przebudowy
przepompowni wod deszczowych powinny odpowiada¢ normom krajowym zastgpionym, jesli
to mozliwe, przez normy europejskie lub technicznym aprobatom europejskim.
W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i
materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

Przewody rurowe

Rury kanalizacyjne PP-b kanalizacji zewnetrznej z uszczelka klasy szereg cigzki ,,S” (SDR-
34) o sztywnosci obwodowej rury SN-8 (kPa), @ 315/7,7 mm, ksztaltki typowe tego samego
typu co rury zgodne z PN-85/C-89205
Materiaty rurociggéw ttocznych; rury cisnieniowe PCV-U rodzaj ,,GW” - PN10 160 mm,
ksztaltki PCV typowe tego samego typu co rury zgodne z PN-85/C-89205

Zbiornik pompowni $ciekéw komunalnych i kratykoszowej.
Zbiornik pompowni wod deszczowych z krggow zelbetowych ©¥3300/3000 mm zbiornik kraty
koszowej 2300/2000 z betonu B45 (z pokrywami zelbetowymi prefabrykowanymi). Krag
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denny zbiornika przepompowni o wysokosci 1,50 m. Pokrywa zbiornika zelbetowa @ 3300 i
2300 mm H = 250 mm z wlazami kwadratowym stalowym z zamknigciem typ nie
przejazdowy.

Sktadowanie materialdw

Rury
Rury mozna sktadowac na otwartej przestrzeni, uktadajac je w pozycji lezacej jedno- lub
wielowarstwowo.. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed
gromadzeniem si¢ wod opadowych.
W przypadku sktadowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji
stojacej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymaganiom.
Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i
gatunkOw w sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep.

Prefabrykaty betonowe
Kregi mozna sktadowac na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.
Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos$¢ sktadowania nie powinna
przekraczaé¢ 1,8 m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostgp do poszczegoélnych stosow
wyrobow lub pojedynczych kregow.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST S-00.00,,Wymagania ogdlne”.

Sprzet do wykonania przepompowni i kanalizacji deszczowej.
Wykonawca przystepujacy do wykonania pompowni 1 kanalizacji powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
- koparek podsigbiernych 0 pojemnosci tyzki 0,25 m?,
- koparki chwytakowej 0,25 m?,
- zurawi budowlanych samochodowych do 10t,
- samochdd skrzyniowy 5-10t.
- samochod dostawczy do 0.9 t,
- wciggarek mechanicznych,
- beczkowozow.

4. TRANSPORT
Transport rur PCV

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew6z rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem

1 przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Przy przewozie nalezy przestrzegac przepisOw obowiazujacych w publicznym transporcie
drogowym i kotowym. Wyladunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego

z ptaskimi widtami lub dzwigu z belka uniemozliwiajaca zaciskanie zawiesi na wigzce.

Nie wolno stosowac zawiesi z lin metalowych lub tancuchéw.

Nie dopuszcza¢ do wleczenia wigzek rur, jak tez rur w kregach.
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Transport elementéw przepompowni, zbiornika kraty koszowej i studni rewizyjnych.

Transport kregdw powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klindw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie krggdéw 0 $rednicy 3,0 m nalezy wykonywac za pomocg minimum
trzech lin zawieszonych i rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

Kregi betonowe przewozone by¢ mogg dowolnymi srodkami transportu z zabezpieczeniem
ich przed mozliwos$cig przemieszczania si¢ podczas transportu.

Transport powinien zapewniac:

- stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,

- zabezpieczenia palet przed uszkodzeniem,

- kontrolg zatadunku i wytadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Zakres wykonywanych robot

Transport i sktadowanie materiatow przewidzianych ustaleniami niniejszej ST opisano
w pkt.4 niniejszej ST.

Sktadowanie:

* powierzchnia sktadowania musi by¢ ptaska, wolna od kamieni i ostrych przedmiotow
* rury po rozpakowaniu ztozone w stertach muszg by¢ zabezpieczone wspornikami, w
odstepach nie wigkszych niz 1,5m,

* w stercie nie powinno si¢ znajdowaé wigcej niz 7 warstw, lecz nie wyzej niz 1,5m.

Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym.

Oznakowanie robot zgodnie z ,,Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasie
drogowym” oraz projektem ,,Organizacji ruchu”

Wykonanie kanatu sanitarnego grawitacyjnego.

Kanat deszczowy grawitacyjny wykona¢ zgodnie z normg PN-B-10735.

Przewody nalezy utozy¢ ze spadkami podanymi na profilach.

Przypadku wystapienia okolicznosci nieprzewidzianych, uniemozliwiajacych potozenie
kanatu zgodnie z projektem, nalezy niezwlocznie powiadomi¢ projektanta.

Kanaty uktada¢ zgodnie z instrukcja montazu przewodow kanalizacyjnych, opracowang przez
producenta rur PCV. Spadki i gtebokos$¢ posadowienia rurociggu powinny spetnia¢ ponizsze
warunki:

- najmniejsze spadki kanatow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci
przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:

- dla kanatoéw o srednicy @ 200 mm i @ 250 m - 5 %o,

—najwicksze dopuszczalne spadki wynikajg z ograniczenia maksymalnych predkosci
przeptywu i wynoszg dla rur betonowych i ceramicznych 15 %, za$ dla rur PP-b 25 %.

- glebokos¢ posadowienia powinna zapewniac przykrycie nad wierzchem przewodu nie
mniejsze niz 1,0 m (glebokos¢ przemarzania gruntow wg PN-81/B-03020).
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Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu.

Na calej dlugosci projektowane kanaly winny by¢ posadowione na gruntach piaszczystych lub
zwirowych.

Na calej dtugos$ci kanaty nalezy utozy¢ obsypce piaskowe;.

Rury musza by¢ uktadane tak, aby podparcie ich byto jednolite, zgodnie z wytyczonag trasg, na
odpowiednich gtebokosciach z odpowiednimi spadkami.

Podczas prac wykonawczych nalezy zwroci¢ szczegdlng uwagge na zabezpieczenie rur przed
ich przemieszczaniem si¢ a czasie zasypywania wykopow, zageszczania gruntu i
przejezdzaniacigzkiego sprzetu wykonawcy.

Osypka rur musy by¢ wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu zakonczonego
posadowienia, powinna szczelnie wypetnia¢ przestrzen wokot rury, nalezy ja wykonywac
warstwami roéwnolegle po obu stronach rury, kazda warstwe zageszczajac.

Osypka musi by¢ prowadzona az do uzyskania warstwy 0,3m ponad wierz rury.

Pod jezdniami roboty wykonywac zgodnie z normg BN-72/8932-01 ,,Roboty drogowe i
kolejowe. Roboty ziemne” uwzgl¢dniajac takze wymagania zarzagdcow drog.

Tam, gdzie wystepuje woda gruntowa, wykopy winny by¢ odwodnione za pomocg drenazu.
Dopuszcza si¢ inny sposdb odwodnienia po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru.

Potaczenia kanatow stosowac nalezy zawsze w studzience.

Wykonanie rurociagu tlocznego.

Rurociag ttoczny nalezy wykona¢ zgodnie z normami PN-B-10725 i PN-EN 752.

Na catej dlugosci projektowany rurocigg winien by¢ posadowiony na gruntach piaszczystych
lub zwirowych. Rury muszg by¢ uktadane tak, aby podparcie ich bylto jednolite.

Rury na catej dtugos$ci powinny $cisle przylega¢ do podtoza, na co najmniej1/4 obwodu.
Rury musza by¢ ulozone zgodnie z wytyczong trasa na odpowiednich glebokosciach z
zachowaniem projektowanych spadkow.

Na calej dlugosci projektowane kanaly winny by¢ posadowione na gruntach piaszczystych lub
zwirowych.

Na catej dtugosci kanaly nalezy utozy¢ obsypce piaskowej.

Podczas prac wykonawczych nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage uwage na zabezpieczenie rur
przed ich przemieszczaniem si¢ a czasie zasypywania wykopow, zageszczania gruntu

1 przejezdzania cigzkiego sprzetu Wykonawcy.

Osypka rur musi by¢ wykonana natychmiast po inspekcji 1 zatwierdzeniu zakonczonego
posadowienia, oraz powinna szczelnie wypetniaé przestrzenh wokot rury. Nalezy ja
wykonywa¢ warstwami rownolegle po obu stronach rury, kazda warstwe zageszczajac.
Obsypka musi by¢ prowadzona az do uzyskania warstwy 0,3m ponad wierz rury.

Pod jezdniami roboty wykonywac¢ zgodnie z normg BN-72/8932-01 ,,Roboty drogowe

i kolejowe. Roboty ziemne” uwzgledniajac takze wymagania zarzadcow drog.

Tam, gdzie wystepuje woda gruntowa, wykopy winny by¢ odwodnione za pomocg drenazu w
obsypce filtracyjnej.

Dopuszcza si¢ inny sposob odwodnienia po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru.

Potaczenia kanalow stosowac nalezy zawsze w studzience.

5.5.1. Préba szczelnosci

Proba szczelnoséci powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z PN-B-10725. Przy probach
szczelno$ci rur cisnieniowych nalezy zachowac nastepujace zasady:

* rurociggi dluzsze niz800m nalezy probowac odcinkami, odpowiednie dtugosci
odcinkow mieszcza si¢ W granicach 300-500m

* huki, zaslepki i zamontowana armatura muszg by¢ odkryte podczas proby,

* proste odcinki rurociggu ( miedzy ztaczami ) powinny by¢ przysypane i zaggszczone,
a proba moze si¢ odby¢ najwczesniej w 48 godzin po zasypaniu,
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+ maksymalna temperatura rurociggu nie moze by¢ wyzsza niz 200C,

* probe szczelno$ci nalezy przeprowadzic¢ po catkowitym zakonczeniu montazu i
wzrokowym sprawdzeniu potaczen,

* rurocigg winien by¢ poddany podwyzszonemu ci$nieniu tylko przez czas wymagany
odpowiednimi normami, nie dtuzej niz24 godziny,

* po zakonczeniu proby cisnieniowej nalezy zmniejsza¢ powoli w sposob kontrolowany
ci$nienie,

* miejsca odpowietrzen musza znajdowac si¢ we wszystkich najwyzszych miejscach
sieci,

* napehnianie rurociggu musi odbywac si¢ powoli w najnizszym punkcie sieci,

* po calkowitym napetnieniu i odpowietrzeniu rurociggu nalezy go pozostawi¢ na kilka
godzin dla ustabilizowania,

* po probie nalezy catkowicie oproznic rurociag , aby zapobiec ewentualnemu
zamarzni¢ciu wody w rurach.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST S-00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Kontrola. pomiary i badania w czasie robdt
Wykonaweca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru.
W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
stalych punktow wysokosciowych z doktadnoscig do 1cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniemwoda,
- sprawdzenie zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia wwykopie
- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu,
- badanie odchylenia osi kanatow,
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
- badanie odchylenia spadku kanatow,
- sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,
- badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie wykonanych izolacji.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz+ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac + 3 cm,

- odchylenie szerokos$ci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ +5 cm,

- odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenie odlegtosci 0si utozonego przewodu
od osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢+ 5 mm,

- odchylenie spadku utozonego przewodu od przewidzianego w projekcie niepowinno
przekraczaé -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci
100 m powinien by¢ zgodny z pkt5.6.6,

- rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do =5 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST S-00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Obmiar robot
nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10735, 10729.

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji sanitarne;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6
daty wyniki pozytywne.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ dla poszczegdlnych faz
robodt podlegajacych zakryciu. Roboty te nalezy odebrac przed wykonaniem nastgpnej czesci
robot, uniemozliwiajacych odbidr robot poprzednich.
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- roboty montazowe wykonania rur kanatowych i odgatezien wraz z podtozem,
- wykonane studzienki kanalizacyjne i na odgatezieniach,
- zasypany zageszczony Wykop.
Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
korekt 1 poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Dhtugos$¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

- zakup 1 dostawe¢ materiatow,
- przygotowanie podtoza,
- wykonanie wiaczen do czynnego rurociggu ttocznego,
- potaczenie istniejgcego zbiornika przepompowni z projektowana przepompownia,
- wykonanie probszczelnosci,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

2.PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.Obliczenia
statyczne i projektowanie

3. PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

4. PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
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5. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
6. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
7. PN-EN-295 Rury i ksztaltki kamionkowe i ich potaczenia w sieci kanalizacyjnej
8. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
9. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogo6lne wymagania i badania
10. PN-EN 124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych donawierzchni
dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie
jakos$cia
11. PN-H-74051-02 Wtazy kanatowe. Klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego)
12. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
14. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny
15. PN-B-10729 Kanalizacja — studzienki kanalizacyjne
16. PN-EN 1917 Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z
betonu zbrojonego wtoknem stalowym izelbetowe
17. PN-88/B-06250 Beton zwyktly
18. PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
19. Instrukcja producenta rur PE
20. Instrukcja producenta rur PCV

Inne dokumenty

1. Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 9. Warunki techniczne wykonaniai
odbioru sieci kanalizacyjnych — 2003 r.

2. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rurociggow z tworzyw sztucznych

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych — tom Irozdz.
IV, Arkady 1989 r. — Roboty ziemne.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
) K-04.01.00
GLOWNA PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW
KOMUNALNYCH W SLESINIE.

CPV 45232423-3
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1. WSTEP
Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z realizacjg zadania inwestycyjnego pn. ,,Budowa glownej
przepompowni $ciekow w m. Slesin dz. nr 1018/4” zgodnie z dokumentacja Projektowa.
Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionego w punkcie 1.1.
Zakres robot objetychST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z
+ budowa przepompowni $§ciekow komunalnych nr 2 wraz z posadowieniem
zbiornika przepompowni i zbiornika kraty koszoweyj,
« montaz instalacji wewn¢trznych wraz z pompami zatapialnymi,
« montaz kraty koszowej,
« wykonanie potgczenia z istniejgcym rurociggiem ttocznym,
« wykonanie wewnetrznego przytacza elektroenergetycznego kablowego niskiego
napigcia.
+ zagospodarowaniem terenu dziatki przepompowni.

2. Pompownia $ciekow komunalnych.

2. 1. Rozwigzania konstrukcyjne.
Z uwagi na wystgpienie w miejscu posadowienia pompowni gruntu nieno$nego na
glebokosci od 1,60 do 9,70 m w postaci gytii zaprojektowano przepompowni¢
zbiornikowa z prefabrykowanych kregdéw - studni zelbetowej z betonu B45 W8 (C40/45)
oraz stali zbrojeniowej AIIIN o $rednicy 3300/3000 mm . W podstawie studni, w kregu
dolnym nalezy zabudowa¢ ndz, zabezpieczony elementem stalowym ulatwiajacy
zapuszczenie studni w grunt. Gleboko$¢ posadowienia studni zelbetowej 10,0 m ppt. to
jest na rzednej 74,20 m. npm. Dno studni Zelbetowej nalezy zabetonowa¢ wykonujac
korek betonowy h = 3,0 m, pozostatg czes¢ studni wypetni¢ kruszywem tamanym do
rzednej 79,30, nastgpnie wykona¢ podktad o grubosci 0,50 m tj. do rzednej 79,80 m npm.,
na ktorym nalezy wykona¢ zbrojenie ptyty dennej zbiornika pompowni zgodnie z
zalaczonym rys. nr 6 Plyte denng nalezy wykona¢ z betonu HSR B45 W8 (C40/45) o
grubosci 0,30 m tj. do rzgdnej 80,10 m npm. Ponadto pomiedzy §ciang zbiornika a ptyta
denng nalezy wykona¢ uszczelnienie tasma rozprezng. Projektowany zbiornik pompowni
bez pokrywy bedzie posiadat wysokos¢ 4,40 m
Opuszczanie studni nalezy wykona¢ sposobem ,,na mokro ( bez obnizania zw. wody w
studni) ze wzgledu na wysoki poziom wody gruntowej i wystepujace w podtozu grunty
organiczne (gytia), oraz piaski drobne z domieszka pyldw. Ma to na celu zapobiezeniu
mozliwo$ci weiggania do studni gruntu przylegtego do pobocznicy ($ciany), w przypadku
odpompowywania wody z wngtrza studni. Podniesienie zw. wody w studni ponad poz.
wody gruntowej spowoduje jej wyptyw pod wiencem i rozluznienie przyleglego gruntu 1
zmniejszenie tarcia, a tym samym tatwiejsze opuszczanie studni. Grunt z wngtrza studni
w trakcie opuszczania nalezy pobiera¢ rownomiernie po obwodzie i nie doprowadza¢ do
przeglebienia ponizej poziomu wienca (noza) z uwagi na zagrozenie przekrzywieniem
studni. Wydobycie gruntu powinno by¢ dokonywane do rz.74,50m tj. o 0,30 m ponizej
poziomu posadowienia studni. Ostatnia warstwa gruntu powinna by¢ usunigta ze studni
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bezposrednio przed zabetonowaniem korka. Po osiagnigciu projektowanej glebokosci
nalezy na dnie studni pod zwierciadlem wody (bez jej odpompowania) utozy¢ korek
betonowy z betonu o0 wytrzymatosci co najmniej 140kG/cm? Beton powinien byé
sporzadzony wedlug specjalnej receptury z uwzglednieniem dodatkéw 1 domieszek
zapewniajacych jego plastycznos¢, azeby mozliwe bylo samo niwelowanie ze wzgledu
na brak mozliwos$ci jego mechanicznego zageszczenia. Ponadto dodatki do betonu
powinny zapewnic¢ jego szybkie wigzanie i szczelnos¢. Betonowanie korka pod woda
moze by¢ wykonywane met. Contractor za pomocg leja lub sposobem pompowym. Po
osiggnigciu przez beton 25% miarodajnej wytrzymatosci betonu, woda ze studni moze
by¢ odpompowana .

Elementy zbiornika pompowni §ciekow narazone na kontakt ze §ciekami nalezy
wykona¢ z betonu HSR odpornego na korozj¢ siarczanowg rys. nr 3.

Zbiornik pompowni $ciekow.

+ $rednicy wewnetrznej 3000,00 mm,

«  $rednicy zewngtrznej 3300,00 mm.

«  Wysokos¢ obudowy z dnem bez pokrywy 4,70 m.

« Orientacyjna masa bez pokrywy ca 22000 kg.

+  Grubos¢scianki 0,150 m.

*+  Grubosc¢ dna 0,30 m.

«  Typ pokrywy — pokrywa zelbetowa grubos¢ Dz. 3300, Dn. 3000 grubo$¢ H=250 mm

otwory kwadratowe szt. 3 0 wymiarach 600 x 600 mm

Wewnatrz zbiornika wbudowane sa trzy specjalne stopy sprzg¢gajace pompy zatapialnych
potaczone z przewodami ttocznymi, na ktorym zainstalowane sg zawory zwrotne 1
odcinajace. W stopie sprzegajacej zamocowane sg rurowe prowadnice biegnace do
pokrywy wtazu. Stuzg one do wprowadzenia pompy do zbiornika bez koniecznos$ci
wchodzenia do wewnatrz. Po tych samych prowadnicach jest wyciagana pompa np. w
celu konserwacji, oceny stanu technicznego lub naprawy. Zasysanie $ciekow ze
zbiornika nastepuje przez otwor znajdujacy si¢ w dole korpusu pompy.

Wewnatrz zbiornika znajduje si¢ pomost dla obstugi i drabinka. Na rurociggu ttocznym
znajduje si¢ odgatezienie zamknigte zaworem sterowanym r¢cznie umozliwiajace
okresowe ptukanie gromadzacych si¢ na dnie osadow.

W gornej pokrywie przepompowni zainstalowane sg trzy wlazy kwadratowe
jednoskrzydiowe z zamkiem z wktadka patentowa oraz zabezpieczeniem przeciw
samoczynnemu zamykaniu, Wtazy nalezy wykonac¢ ze stali kwasoodpornej 1.430. Rura
nawiewno — wywiewna - zblokowanym systemem ,,rura w rurze” eliminujgca dwa
otwory w pokrywie zbiornika oraz rozdzielnica elektryczna do sterowania praca pomp.
Pompy sterowane sg automatycznie sondg hydrostatyczng w ostonie tworzywowe;j.

2. 2. Komora kraty koszowej.

Zbiornik komory kraty koszowej nalezy wykona¢ z prefabrykowanych kregéw - studni
zelbetowej z betonu B45 W8 (C40/45) oraz stali zbrojeniowej AIIIN o srednicy 2300/2000
mm . W podstawie studni, w kregu dolnym nalezy zabudowac noz, zabezpieczony elementem
stalowym utatwiajacy zapuszczenie studni w grunt. Gigebokos¢ posadowienia studni
zelbetowej 10,0 m ppt. to jest na rzgdnej 74,20 m. npm. Dno studni zelbetowej nalezy
zabetonowac¢ wykonujac korek betonowy h = 2,0 m, pozostalg cze$¢ studni wypetnic
kruszywem tamanym do rze¢dnej 80,32, nastepnie wykona¢ podktad o grubosci 0,50 m tj. do
rzgdnej 80,82 m npm. z betonu B15, na ktorym nalezy wykona¢ zbrojenie ptyty dennej
komory kraty koszowej.
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Plyt¢ denng oraz $ciany zbiornika majace kontakt ze sciekami nalezy wykona¢ z betonu
HSR B45 W8 (C40/45). Ponadto pomig¢dzy $ciang zbiornikaaptyta denng nalezy wykonaé

uszczelnienie tasmarozprezna.

Elementy zbiornika kraty koszowej narazone na kontakt ze §cieckami nalezy wykonac z

betonu HSR odpornego na korozj¢ siarczanowa.
Zbiornik komory kraty koszowej.

« $rednicy wewnetrznej 2000,00 mm,

«  $rednicy zewngtrznej 2300,00 mm.

«  Wysokos¢ obudowy z dnem bez pokrywy 3,68 m.
« Orientacyjna masa bez pokrywy ca 10400 kg.

+  Grubos¢scianki 0,150 m.

«  Grubos¢ dna 0,30 m.

«  Typ pokrywy — pokrywa zelbetowa Dz 2300, grubos¢ H=250 mm otwory

kwadratowy szt.1 o wymiarach 1200x1200 mm oraz 1 @ 600 mm

3. Wyposazenie pompowni.

1. Zbiornik pompowni 1 kpl beton zgodnie z
PN-EN 206-1:2003
2. Wrtaz kwadratowy jednoskrzydlowy z zamkiem z wktadka 3 szt. Stal kwasoodpornal.4301
patentowa oraz zabezpieczeniem przeciw samoczynnemu
zamykaniu
3. | System wentylacji grawitacyjnej, nawiewno-wywiewnej; 1 kpl PCV
zblokowany system ,,rura w rurze” eliminujacy dwa otwory w
pokrywie zbiornika
4. | Szafka sterowniczo-zasilajaca IP 54 — do montazu na ptycie 1 szt. -
pompowni
- przetacznik sie¢/agregat+ wtyk,
- gniazdo 230V
- sygnalizator optyczny
5. | Sonda hydrostatyczna w ostonie tworzywowej 1 szt. Stal kwasoodporna
6. |Kable zasilajgce pomp i sterownicze sondy w obrebie zbiornika 3 kpl -
7. | Modutowy system sterujgco- diagnostyczny wyposazony w 1 kpl -
sterownik procesowy, modut wej$¢-wyjs¢, panel operatorski z
klawiatura i wyswietlaczem, modut diagnostyczny, przetwornik
pradowy
8. | Modut wyswietlacza z klawiaturg do zmiany nastaw 1 kpl -
9. | System podtrzymania napigcia zasilajacego system sterowania z 1 szt -
zasilaczem buforowym i akumulatorami
10. | Modem GSM/GPRS z obustronng transmisjg danych i mozliwoscia 1 szt -
wysytania SMS
11. | Polaczenia wyrownawcze wszystkich elementow stalowych 1 kpl. -
wyposazenia pompowni
12. | Pompa zatapialna zgodnie z tabelg nr 1 3 szt. -
13. | Kolano stopowe sprzg¢gajace 3 szt. zeliwo
14. | Lancuch do opuszczania i wyciggania pompy 3 szt. Stal kwasoodpornal.4301
15. | Prowadnice 3 kpl. Stal kwasoodpornal.4301
16. | Orurowanie wewnatrz pompowni z $rubami, kotnierzami ze stali 3 szt. Stal kwasoodpornal.4301

kwasoodpornej. Spawy wykonane sg maszynowo metoda TIG przy
uzyciu glowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie

argonowe;j.
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17. | Lacznik poziomy rurociagu 2 szt. -
18. | Zawor zwrotny kulowy (DN zgodnie z tabelg nr 1) 3 szt. zeliwo
19. | Zasuwa odcinajaca klinowa (DN zgodnie z tabelg nr 1) obstugiwana | 3 szt. zeliwo

z poziomu pokrywy zgodnie z wymaganiami Rozporzadzenia

MGPiB w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w

oczyszczalniach §ciekéw Dz. U. 93.96.438
20. | System zamykania zasuw z poziomu terenu 3 kpl Stal kwasoodpornal.4301
21. |Klucz do zasuw 1 szt -
22. | System podpor i zamocowan 3 kpl Stal kwasoodpornal.4301
23. | Drabinka do dna zbiornika z wysuwanym podchwytem 1 szt. Stal kwasoodpornal.4301
24. | Przylacze do ptukania z nasadg do przylaczenia weza 1 szt -
25. | Trojnog weiggarka reczng do wyciagania i zapuszczania pomp 1 kpl.

4. Instalacja pompowni — wymaganiakonstrukcyjne.

wszystkie spoiny nalezy wykona¢ w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda TIG,
przy uzyciu glowicy zamknigtej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu

CNC),
piony ttoczne wewnatrz pompowni nalezy wykonac¢ ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,
piony ttoczne nalezy taczy¢ kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

trojnik orfowy zapewniajacy minimalne straty hydrauliczne, wykonac ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

prowadnice pomp wykona¢ ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie potaczenia srubowe ($ruby, nakretki, podktadki) nalezy wykonac ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy nalezy wykonaé¢ w catosci
ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kulg gumowang pokryte trwatg farbg
epoksydowa odporng na dziatanie §ciekow,

armatura odcinajgca- zasuwy odcinajgce klinowe kotnierzowe migkko uszczelnione z klinem
gumowanym, pokryte trwatg farba epoksydowsg odporng na dziatanie Sciekow,

zasuwy zamontowane na poziomym odcinku rurociggdéw ttocznych, musza posiada¢ napedy
wyprowadzone nad ptyte obudowy pompowni aby umozliwi¢ ich otwieranie i zamykanie z
poziomu terenu bez konieczno$ci wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem
MGPIB Dz. U. 93.96.438),

obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukcji przegub wykonany catkowicie
ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie uszczelki dla potaczen kotnierzowych nalezy wykonac z gumy odpornej na dziatanie
sciekow,

drabinka umozliwiajaca zejscie na dno zbiornika musi posiadac szeroko$¢ zgodng Z normg PN-80
M-49060 (co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

w przypadku wysokosci zbiornika przekraczajacej 6000 mm. Zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB
Dz. U. 93.96.438, pompownia musi by¢ wyposazona w otwierany podest technologiczny,
wykonany ze stali kwasoodpornej1.4301 wg PN-EN 10088-1,.

pompowni¢ nalezy wyposazy¢ w 3 wlazy prostokatne, zapewniajace swobodny montaz i
demontaz pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438), (gérne uchwyty
prowadnic pomp znajduja si¢ W $wietle wlazu),
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wlazy nalezy wykonaé z materiatdéw odpornych na korozj¢ w agresywnym srodowisku -stal
kwasoodporna 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zabezpieczone zamkiem przed otwarciem przez
0soby niepowotane,

wymiar wtazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy umozliwiaja swobodny montaz i demontaz
pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U.93.96.438,

wilazy nalezy wyposazy¢ W blokade uniemozliwiajgca Samoczynne jego zamknigcie w trakcie
obstugi pompowni,

w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ roznych potencjalow i niebezpiecznych napie¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikoéw pomp), muszg by¢
zastosowano potgczeniawyrownawcze,

przewdd wyrownawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym podtgczeniem do
gtownej szyny ekwipotencjalnej.

5. Rozdzielnia sterujaca z uktadem sterowania.

Rozdzielnica sterujaca z uktadem sterowania ma posiada¢ obudowe metalowa, malowang
proszkowo, stopien ochrony nie mniejszy nizIP 54, Ponadto:
wyposazona W podwojne drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowsg
musi spetnia¢ wymagania dyrektywy niskonapigciowej (2006/95/WE) oraz kompatybilno$ci
elektromagnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,
wyposazenie rozdzielni sterujacej:

« modutowy system sterujgco- diagnostyczny nadzorujacy i diagnozujacy prace pompowni,
wyposazony w klawiaturg oraz wyswietlacz cieklokrystaliczny, wspotpracujacy z sonda
poziomu do ciagtego pomiaru zwierciadta sciekow

+ rozlacznik gtowny,

+ zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

+ zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,

+ dla mocy silnikow <5,5 kW po jednym styczniku do zalaczenia kazdej z pomp
(potaczenie bezposrednie), a dla mocy silnikow pomp >5,5 kW — po trzy styczniki
(przetacznik gwiazda-trojkat),

 przetaczniki pracy pomp: tryb automatyczny — z kontrolg suchobiegu, tryb reczny z
kontrolg suchobiegu,

« wylgczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zaleznosci od wyposazenia
pompy),

« grzatka z termostatem

+ sonda do ciagtego pomiaru poziomu umieszczona w rurze ostonowej PVC, zamontowana
w zbiorniku pompownisciekow

+ plywak zabezpieczajacy pompowni¢ przed przepetnieniem z 2 przekaznikami czasowymi

« modem GSM/GPRS z obustronng transmisja danych - (zapis danych archiwalnych,
diagnostyka pracy), powiadamianie o awariach

+ zasilacz buforowy za uktadem akumulatoréw do podtrzymania sterownika i modemu w
przypadku braku zasilania energetycznego

 przelgcznik rodzaju zasilania sie¢-agregat pradotworczy z gniazdem do przytaczania
agregatu pradotworczego na zewnatrz rozdzielni

+ gniazdo 230V wewnatrzrozdzielni

+  wylacznik krancowy do kontroli otwarcia drzwi rozdzielni

6. Pompy.
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Pompy maja by¢ tak dobrane aby dwie w uktadzie réwnolegltym zapewnity 100% wydajnosci
(trzecia pompa stanowi 50% ,,czynng” rezerwe)

- wirnik zamknigty jednotopatkowy, wolny przelot 100 mm

- korpus pompy z zeliwa jest zabezpieczony trwala zywicg epoksydowa, odporna na korozyjne
oddziatywanie $ciekow

- silniki pomp muszg posiada¢ obudowe 0 stopniu ochrony przynajmniej IP68

- pompy posiadajg zabezpieczenie termiczne umieszczone w komorze silnika,

- pompy sa wyposazone W tancuch wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,

- pompy pracujg naprzemiennie, aw sytuacjach zwiekszonego doptywu przechodza w tryb
pracy réwnoleglej

Wszystkie opisy na urzadzeniu sg wykonane w jezyku polskim,

Kazde urzadzenie ma posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim,

Urzadzenie musi posiada¢ deklaracje zgodno$ci z normg PN-EN 752-6,

Rozdzielnia sterujgca musi by¢ zgodna z dyrektywami:
o T73/23/EEC —wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie napiec
o 89/336/EEC —zgodnos¢ elektromagnetyczna

7. Krata koszowa.

Krata koszowa KK 500 musi spetnia¢ nastgpujace warunki:

- maksymalny doptyw $ciekow do komory kraty 250,0 m*/h,

- rurociagg doplywowy PVC @ 500 mm,

- rzedna wlotu rurociggu do komory kraty koszowej 81,97 m. npm.

- rzgdna dna komory kraty koszowej 81,12 m. npm.

- $rednica rurociggu odptywowego z komory kraty do pompowni @ 500 mm,
- $rednica komory zelbetowej kraty 2000/2300 mm,

- pokrywa zelbetowa z dwoma otworami: 1. dla kraty koszowej 1200 x 1200 mm 2.dla
wilazu @ 600 mm dla obstugi,

- rzednaterenu istniejagcego 84,20 m npm.

- rzgdna pokrywy komory 84,70 m npm.

Krata koszowa KK 500 zbudowana jest z ramy, rusztu kraty, kosza, wciagarki
elektrycznej, wciaggarki recznej, odciggu linowego, barierki 1 obrotnicy.

Krata koszowa nalezy wykonac¢ ze stali nierdzewnej OH18N9

Parametry techniczne kraty koszowej:

Przeswit rusztu 20 mm
Srednica szczebliny rusztu 20 mm

Przeswit rusztu kosza 20 mm
Srednica szczebliny kosza 10 mm

Weciagnik elektryczny TO 223
Predkos$¢ podnoszenia kosza 0,133 m/s
Weciagarkareczna WR 800

Sterowanie reczne lubpotautomatyczne.
Z uwagi na zastosowanie kraty koszowej na zewnatrz powinna posiada¢ oston¢ termiczna.

8. Rurociagi kanalizacyjne.

Rurociagi kanalizacyjne miedzy obiektowe nalezy wykona¢ z rur PVC o $rednicy 315x9,2
mm o dhugosci 12,60 m, 400x11,70 mm o dtugosci 5,0 m 1 500x14,6 mm o dtugosci

42



8,50m. Rurociagi nalezy utozy¢ ze spadkami zgodnie z zatagczonym profilem podtuznym.
Zgodnie z przeprowadzonymi badaniami gruntu stwierdzono wystepowanie w miejscu
posadowienia gruntéw nie nosnych o glebokosci zalegania— h wigkszej niz 1,0 m, w zwigzku z
tym projektuje si¢ posadowienie rurociggdéw na tawie ttuczniowo — piaskowej (1:0,6)
zageszczonej o grubosci 0,25 D (minimum 15,0 cm), utozona na macie z geowtokniny lub
siatce z tworzywa .

9 . Studnie rewizyjne.

Studnie rewizyjne z gotowych elementéw zelbetowych prefabrykowanych z pokrywami
zelbetowymi z otworami wtazowymi @ 600 mm. Studnia nr 1 na istniejacym rurociggu @ 315
i nr 2 na rurociggu @ 400 mm o $rednicy 1200 mm beda spetniaty dodatkowo rolg komory
zasuw. Zamawiac je nalezy z dnem pelnym bez kinety. Wysoko$¢ otwordéw z szczelnymi
przejsciami wlot — wylot 0,20 m nad dnem, pozwoli to na zamontowanie zasuw oraz
wykonanie i wyprofilowanie odpowiedniej kinety.

Studnia nr 3 jako studnia przelotowa prefabrykowana o $rednicy 1200 mm z kineta i pokrywa
zelbetowa 0 Srednicy 1200 mm. Wiazy Zeliwne @ 600 mm.

Posadowienie studni rewizyjnych.

Z uwagi na wysoki poziom wody gruntowej 0,60 m ppt. przed przystgpieniem do robot
ziemnych nalezy obnizy¢ za pomocg igtofiltrow poziom wody gruntowej do glebokosci ca
0,50 m ponizej dna wykopu. Zgodnie z przeprowadzonymi badaniami gruntu stwierdzono
wystepowanie w miejscu posadowienia gruntéw nienosnych o glebokosci zalegania —

h wigkszej niz 1,0 m, w zwiagzku z tym projektuje si¢ posadowienie studni uprzednio
przygotowanym podiozu:

Na dnie wykopu utozy¢ mate z geowldkniny nastepnie georuszst 1 wykonac¢ tawe ttuczniowo
piaskowa 0 grubosci 0,60 m odpowiednio zageszczajac, nastepnie wykonaé podktad z chudego
betonu o grubosci 0,50 m. Nastepnie utozy¢ prefabrykowang plyte zelbetowa o wymiarach o
wymiarach 3000x2000x150 mm. Na tak przygotowanym podtozu nalezy utozy¢
prefabrykowang studni¢ rewizyjng i wykonaé prace montazowe.

Zasuwy w studniach rewizyjnych.

Zasuwy na rurociggach w studni nr 1 - dwie zasuwy nozowe Dn. @ 300 mm nr kat 3600
w wykonaniu — stal nierdzewna oraz w studni nr 3 dwie zasuwy @ 400 mm nr kat. 3600
Hawle. Zamontowanie zasuw umozliwi kierowanie §ciekow do pompowni nr 2 lub nr 1.
Zasuwy oraz armatura musi by¢ wykonana ze stali kwasoodpornej. Obudowy zasuw
teleskopowe wyprowadzi¢ powyzej pokrywy studni.

10. Rurociag ttoczny.

Rurociag ttoczny tgczgcy pompownig $ciekow nr 2 z thocznym rurociggiem pompownia nr
1 oczyszczalnia §ciekdéw w Lubomys$lu z rur ci$nieniowych PVC $rednicy zewngtrznej 2x @
225 mm o dhugosci 2x7,0 = 14,0 m. Rurociagi ttoczne nalezy utozy¢ w jednym wykopie w
odlegtosci 0,60 m migdzy nimi. Wiaczenie w istniejace rurociagi tloczne PVC @ 225 mm
nalezy wykona¢ zgodnie z zatagczonym w studni rewizyjnej zgodnie z zatagczonym w
projekcie schematem potaczen. Na istniejacych rurociagach nalezy zamontowac zawory
zwrotne @ 200 mm oraz zasuwy odcinajace @ 200 mm Nastgpnie zamontowac trojniki
kohierzowe @ 200/200 mm kat 45° rurocigg nr 1 i 200/200 kat 90° rurociag nr 2, spawane ze
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stali kwasoodpornej i potaczy¢ przy zastosowaniu odpowiednich ksztaltek z rurociggami
tlocznymi pompowni nr 2. Po wykonaniu prac montazowych rurociagi nalezy poddac probie
szczelnos$ci.. Po uzyskaniu pozytywnych wynikow prob cisnieniowych rurociagi nalezy
zasypac pospoika piaszczysto zwirowg. W trakcie zasypywania grunt nalezy zagesci¢
ubijakiem mechanicznym warstwami co 30 cm.

11.

Zagospodarowanie terenu pompowni.

Projektowana pompownia z obiektami towarzyszgcymi zostata zlokalizowana na dzialce

nr 1018/1 — wiasciciel Gmina Slesin.

Konstrukcja przepompowni jak na rysunku budowlanym. Z uwagi na wysoki poziom
wody gruntowej pompownia, komora kraty koszowej oraz studnie wyniesione beda
0,50 m nad powierzchnig terenu istniejacego. Pokrywa pompowni oraz studni
zabezpieczone beda przed dostgpem osdb niepowotanych. Urzadzenia energetyczne —
zasilajace 1 sterowanie zlokalizowane jest przy przepompowni w hermetycznej szafce
metalowej odpowiednio oznakowanej i zamknigtej. W przypadku braku zasilania w
energi¢ elektryczng zaprojektowano gniazdo umozliwiajace zasilanie pompowni z
przewoznego agregatu pradotworczego, napiecie wyjsciowe 240/400 V.

Teren przepompowni bedzie utwardzony ptytami drogowymi o wymiarach
3000x2000x150 mm. Ogrodzenie terenu pompowni z siatki na stupkach stalowych.
Wysokosc¢ ogrodzenia 1,50 m., dtugos¢ 97,0 m. W ogrodzeniu projektuje si¢ bramg i
furtke.

12. Podstawa ptatnosci.

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonanej i odebranej pompowni i komory kraty koszowej obejmuje:
- zakup i dostawe kompletnej przepompowni i komory kraty koszowej wraz z kratg na

plac budowy,

- posadowienie zapuszczanie zbiornika pompowni i zbiornika kraty koszowej metoda

studniarska do projektowanej gtebokosci i wykonanie korka oraz ptyty dennej.

- montaz instalacji wewngtrznej przepompowni i sprawdzenie szczelnosci potaczen,
- montaz kraty koszowej sprawdzenie szczelnosci potaczen i rozruch pomontazowy.
- wykonanie wiaczen do czynnego rurociggu ttocznego,

- wykonanie probszczelnosci,

- rozruch technologiczny pompowni.

1.PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne Wymagania w projektowaniu.
1. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
2. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.

44



